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PowerGrade 2D MCP1300, Introducédo

Introducao

Compra

Al

Identifica¢do do Produto

Parabéns pela compra do sistema de controle de maquina PowerGrade 2D. O sistema PowerGrade 2D é
uma ferramenta ideal para aumentar a produtividade em todos os aspectos da industria de
terraplenagem de construgéo.

Este manual contém instrucGes de seguranca importantes, bem como instrugdes para configurar o
sistema e operé-lo. Consulte o capitulo "4 InstrugGes de seguranca” para obter mais informacges. Leia
atentamente o Manual do Usudrio antes de ligar o produto.

Para garantir a seguranga ao usar o sistema, observe também as instrugdes e instrugdes contidas no
Manual do Usuério e no Manual de Seguranga emitido pelo:
e Fabricante da maquina.

0 tipo e o nimero de série de seus produtos estdo indicados na etiqueta na base da unidade.

Insira 0 modelo e o niimero de série em seu manual e sempre consulte essas informagdes quando
precisar entrar em contato com sua agéncia ou oficina de servigo autorizada da Leica Geosystems.

Tipo: Caixa de controle MCP1300
Tipo: MMB1300 Bergo




Simbolos 0s simbolos usados neste manual tém os seguintes significados:

Tipo

A Perigo
A Aviso
A Cuidado
&

Validade deste manual

Descrigdo

Indica uma situagao de perigo iminente que, se nao for evitada, resultard em
morte ou ferimentos graves.

Indica uma situag@o potencialmente perigosa ou um uso néo intencional que, se
nao for evitado, pode resultar em morte ou ferimentos graves.

Indica uma situagao potencialmente perigosa ou um uso ndo intencional que, se
nao for evitado, pode resultar em ferimentos leves ou moderados e/ou danos
materiais, fi iros e ambientai idvei

pi 3

Paragrafos importantes que devem ser respeitados na prética, pois permitem que
o produto seja usado de maneira tecnicamente correta e eficiente

Este manual se aplica ao MCP1300 da caixa de controle e a parte 2D da caixa de controle MPC1350.
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1

Resumo do Produto

1.4 Descrigdo e Caracteristicas do Produto
Geral
0 painel de controle possui teclas ao redor da tela para entrada do usuario. O display colorido de 3,5"
incorpora uma tela LCD colorida de ultima geracao, facilitando o uso, mesmo em condigdes de luz e sol.
O robusto i IP56 foi projetado para i hostis.
Fonte de alimentacao

e Comunicagdo

0 painel de controle é alimentado a partir de um bergo baseado em uma solugao de indugdo sofisticada,
enquanto os dados sao transferidos sem fio via infravermelho entre o suporte MMB1300 e o painel de
controle MCP1300. 0 MMB1300 sera chamado de "Bergo" ao longo deste manual.




MCP1300 po—0 = 2 — b
Painel de

Controle
< d
h
a) Display grafico e) Tecla Menu
b) Indicagdo de grau LEDs f) Teclas de fungdo
c) Configuragdo do sensor do lado esquerdo g)Tecla de Entrada
d) Configuragao do sensor do lado direito h) Alto-falante
A Aviso Este produto s6 pode ser instalado em maquinas de construgao por um especialista devidamente

treinado e qualificado.

PowerGrade 2D MCP1300, Visdo Geral do Produto
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A Aviso

Chaves

A modificagdo nao autorizada de maquinas através da montagem do produto pode alterar a fungéo e a
seguranca da maquina.

Precaucdes:

Siga as instrucdes do fabricante da maquina. Se nenhuma instrugao apropriada estiver disponivel, peca
instrucdes ao fabricante da maquina antes de montar o produto.

Tecla para cima

Tecla para baixo

Tecla Enter

Chave automatica/manual

Tecla Menu

Tecla de selegdo do sensor

Teclas de funcao



Display £

d d

a b

e e
a) Indicagao no nivel esquerdo d) Acima do nivel e do grau

b) Indicagdo no nivel direito
c) Indicagdo de alinhamento de
deslocamento lateral

PowerGrade 2D MCP1300, Visdo Geral do Produto
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Produto Base MMB1300

a) Indicadores LED de energia e transferéncia
de dados

b) ima de retengdes

c) Ligar/desligar ligado

d) Tecla de liberagdo para painel de controle




1.2 Comecando

Iniciando Sistema Para iniciar o sistema, siga estas etapas:

1. Encaixe o painel de controle no suporte.  para conectar o painel de controle ao suporte:

1. Coloque o painel de controle nos ganchos de fixagao
na parte inferior do suporte.

2. Em seguida, encaixe o painel de controle no

suporte pressionando-o em dire¢do ao suporte.

PowerGrade 2D MCP1300, Visdo Geral do Produto 11
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2. Ligue o painel de controle. Para ligar e desligar o sistema, use o interruptor
de energia no lado direito do suporte. Este é
o interruptor geral de todo o sistema.

@5 A remoga@o do painel também desligara a energia.

@ Para liberar o painel de controle, basta
pressionar a tecla de liberago na parte inferior
do suporte e puxar o painel de controle em sua
diregdo e, em seqguida, levanta-lo.




1.3 Teclas de configuracdo do sensor

Teclas de y - . . :
figuracio As teclas de configurag@o do sensor sdo usadas para escolher o tipo de sensor com o qual o sistema

conhgurag deve ser executado e para localizar e definir o ponto de referéncia para esse sensor.
do sensor 0 canal hidraulico esquerdo e direito tem quatro teclas de configuracio do sensor cada:

. Chave automatica / manual,

. Tecla para cima,

M Tecla para baixo,

.

Tecla de selegdo do sensor.

Interruptor externo
multiplo para 0o sis?ema também pod? ser equipado com um Multi Switch Externo.
motoniveladora Este interruptor tem trés chaves. Uma tecla Auto/Manual (Vermelho)

e um conjunto de teclas para cima e para baixo (verde). Essas teclas
tém a mesma funcgdo que as teclas correspondentes no painel de
controle.

PowerGrade 2D MCP1300, Visdo Geral do Produto 13
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Interruptor
externo para
Trator de esteira

Coloque a chave geral na posigdo AUTO para ativar o controle
automético em todos os canais selecionados no painel de controle.
Coloque a chave geral na posi¢do MAN coloca todos os canais em
controle manual, independentemente da selegdo no painel de controle.
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2 Operacao

24 Verificagdes de pré-inicializagao

Estado da Maquina

Antes de ligar o sistema, verifique o estado da maquina para certificar-se de que esta configurada para

funcionar corretamente.

Verificar e Definir

Mastro perpendicular a
distancia entre eixos.

Sem articulagdo e
deslocamento lateral
circular na Grader.

Desligue o
amortecimento da
lamina da
motoniveladora.

Dozer blade square.

Quando?

Para motoniveladoras sem sensor de
inclinagdo do mastro e para tratores de
esteira, toda vez que a lamina muda o

angulo de ataque (inclinago).

Toda vez que um trabalho precisa ser feito
com um tnico sensor de elevagao + sensor

de declive transversal em uma
motoniveladora.

Toda vez que vocé quiser usar controles
lad

automaticos em uma

Para saber como, consulte...
"2.1.2 Orientagdo do mastro"

"2.1.3 Sem articulagdo,
deslocamento do centro do
circulo, orwheel inclinar-se na
motoniveladora”

"2.1.4 Lamina da
iveladora d

Toda vez que vocé i

esteira

a um trabalho com
um unico sensor de elevagdo + sensor de
inclinagdo transversal em um trator de

"2.1.5 Sem rotagao da lamina
no trator



211 Melhores praticas de operagdo para sistemas de motoniveladoras

Dica para
melhor Abaixo vocé encontrara uma lista de coisas que ajudaréo a obter os melt resultados a0 operar o
desempenho sistema Grader.

Certifique-se de que o mastro esteja perpendicular a distancia entre eixos ou use um sensor de
inclinagdo do mastro.

Mantenha o circulo centralizado sob o pescogo de ganso.

N&o incline as rodas.

N3o articule a maquina.

Sempre que possivel, mova a maquina apenas em uma diregao; ndo se vire.

Sempre que possivel, ajuste a rotagdo da lamina e deixe-a na mesma posigao.

Sempre que possivel, corra com o sensor de inclinagao a direita, nao a frente.

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio
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2.1.2

Orientacdo
do Mastro

Orientagdo do Mastro

Para tratores e sem sensor de i do mastro, vocé deve certificar-se de que o
mastro esteja na posigdo "conforme medido” (ou seja, a posi¢do em que o mastro ou mastros estavam
durante a medig@o do mastro).

Em um trator, isso slgnlﬁca que o mastro néo deve ser inclinado mecanicamente. Se por algum motivo o
mastro estiver uma nova medigdo do mastro deve ser feita.

Em uma motoniveladora, a lamina deve ser inclinada para tras em direcdo ao seu batente final, se essa
for a posigao original.




2.4.3 Sem articulacdo, deslocamento do centro do circulo
ou inclinacdo da roda na motoniveladora

Articulagdo, circulo

Deslocamento Para de. i a q_u_e p do se?so_r de |[|clmag.ao tr?nsversal ede u.m um'co
central e inclinagdo sensor de elevagao, vocé ldeve cernfwar-se dequea rnaql{ma nao esteja arnculad? e qmi nfao h}a]a
daroda deslocamento lateral aplicado ao circulo. As rodas dianteiras devem estar na vertical (no inclinadas).

Okay Articulado

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio 19



PowerGrade 2D MCP1300, Operacao 20

Centro do circulo deslocado Roda inclinada

Ainclinagao da roda introduz um erro na leitura do sensor principal. Articulagdo e circulo Center Shift
introduzem rotagdo ndo medida da lamina. Operar com inclinagdo da roda, deslocamento central do
circulo ou articulagdo pode causar imprecisdo na inclinagao transversal que esta sendo cortada.




2.1.4 Amortecimento da lamina da niveladora

Amortecimento da

PR - Usar o dispositivo de amortecimento da ldmina de uma motoniveladora a0 mesmo tempo em que a
lamina desligado P po em g

lamina esta sendo controlada automaticamente pelo sistema resulta em um desempenho ruim do
controle automatico. Certifique-se de que o amortecimento da lamina, se instalado, esteja desligado
antes de trabalhar com controles automaticos.

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio
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2.1.5 Sem rotacéo da lamina no trator
:ota?ao d: lamina Para sistemas Dozer que usam um sensor de inclinagao transversal, vocé deve certificar-se de que a
a escavadora lamina esteja alinhada com a maquina (n&o girada).

BE| gy)

Lamina de escavadora quadrada Lamina da escavadeira girada

Operar com uma lamina girada pode causar imprecisdo na inclinagao transversal que esta sendo
linagado tr e 0% de inclinagdo longa, a

cortada. Ao dirigir em uma superficie com 0% de i

lamina pode ser girada livremente.
Quanto maior a inclinagdo transversal e a inclinagao longa com a qual vocé estiver trabalhando, maior

serd o erro em uma lamina girada.




2.2 Selecione a fonte de entrada

Selecdo do sensor
1. Empurre a esquerda ou a direita [} para abrir o menu de selegao do sensor. Tela seguinte Aparece:

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio 23
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2.Useo - . para percorrer os sensores disponiveis.
a) Se o sensor estiver conectado e ativo, ele aparecera em preto.
b) Se ndo estiver conectado ou inativo, ele aparecera em vermelho

Sech | Bep | WAM | Soek

3. Realce o sensor que sera usado e saia do menu de sele¢do do sensor pressionando .ou -



4. 0 sensor escolhido é indicado por um pequeno icone no canto superior da tela e por um icone
mostrado na ldmina em relagdo ao posicionamento real do sensor. Exemplo:

= 0.07 1.0°4

2.1%
a) Indicagao de laser
b) Inclinagéo transversal

Uma inclinagdo transversal é selecionada no lado direito e no lado esquerdo um sensor a laser é
selecionado.

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio
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2.3

Inspecao

Inspecao

Inspecao

Definir uma altura de referéncia

Quando um sensor é selecionado, o painel de controle usa automaticamente a dltima altura de
referéncia definida para esse sensor. Ha duas maneiras de alterar a referéncia:

+Modo manual

+Modo de busca

Use o . . para alterar a altura de referéncia para cima ou para baixo.

Pressione -e .teclas simultaneamente para entrar no modo de busca. No modo de busca, a tela
mostra o valor atual do sensor selecionado.

F as duas teclas si sai do modo de busca.
Ou pressionar UGu i para modo de busca.

z 0.0 1.0”A  Enquanto estiver no modo de busca, os valores de
altura na parte superior da tela serdo verdes.
2.1%

._’—L & Se ambas as teclas forem pressionadas e mantidas

por mais de trés segundos, o painel de controle
I \/ tomaré a corrente valor do sensor e armazenar
- como a nova altura de referéncia. Enquanto segura
[:; esses botdes, a tecla Imudaré de Buscar para
0.0. Depois que a nova altura de referéncia for

definida, os valores de altura na parte superior da
tela voltardo a ser pretos.



Detecgio Para sistemas com um mastro elétrico MPM700, entrar no modo de busca iniciard uma busca

automética do automatica pelo feixe de laser.

feixe de laser
Se o sensor a laser estiver fora do feixe, 0 operador pode selecionar em qual dire¢do o mastro deve
comegar a se mover para procurar o feixe de laser usando as teclas .e . 0 mastro comegara entdo
a se mover nessa diregdo até que o sensor a laser tenha o fecho centralizado.

Se o mastro, durante uma busca, atingir seu limite superior ou inferior, ele mudara automaticamente
de diregdo mével e continuara a procurar o feixe de laser até que ele seja encontrado ou atinja o
préximo ponto final.

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio 27
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2.4 Usando o sensor MUS1300 Tri-Sonic

Usando Tri-Sonic

0 Tri-Sonic também pode medir a distancia horizontal até uma linha de fio e, portanto, pode ser usado
para controlar o deslocamento lateral em uma motoniveladora.

Para fazer isso, conclua as seguintes etapas:

1. Coloque a maquina de forma que o Tri-Sonic fique acima do solo, na borda ou no fio. O sensor precisa
de uma borda ou corda para seguir antes de poder controlar o deslocamento lateral.

2. Mova a lamina para a posicao de trabalho.

3. Mova o Tri-Sonic para uma boa altura de trabalho. Isso é aproximadamente 60 cm acima da
referéncia.

4. Selecione o Tri-Sonic no mesmo lado de onde ele esté colocado na maquina.

|
]

g1

5. Entre no menu Tri-Sonic. Primeiro pressione o botao . e, em seqguida, pressione a tecla de fungao
Ajustar.




Ad just.

Selecione entre os diferentes modos:

« Modo Solo

« Modo Edge

« Linha de corda

Pressione o botao .)u. para alternar entre os modos. Uma vez selecionado, pressione o botao -
chave.

As telas a seguir aparecerdo pressionando o botdo para cima ( ﬂ ou para baixo ( ')A Digite a

tecla para entre alternar as telas. B

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio 29
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2| tewt | | e T I I ese I ewert | |

Stringline descreve a janela onde o Tri-Sonic funcionaréa dentro de um determinado intervalo.
Todas as leituras fora desse intervalo seréo ignoradas.

0 Sideshift funciona apenas com os modos Edge e Stringline.
6. Va para a opgao de menu Sideshift e defina-a como Sim.
7. Pressione ambos .e .teclas simultaneamente para colocar o painel de controle no modo de

busca.
8. Verifique se a altura é de aproximadamente 60 cm.
9. Pressione ambos eclas simultaneamente, ou pressione a tecla de fungao de busca e

por trés dos para definir a altura de referéncia.
10. Pressmne o botdo direito - para colocar a maquina no modo automatico.



11. Pressione a tecla de funcdo Side A/M para ativar o controle automatico de deslocamento lateral.

’téO“ 1 &

1.9%

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio
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2.41

Montagem do
TriSonic Sensor

&

A dire¢ao de
movimento do
Tri-Sonic Sensor

Instalagdo e configuragdo do sensor Tri-Sonic

0 Tri-Sonic pode ser instalado de forma rapida e facil com as ferramentas mais simples. Monte um
suporte em um local adequado que seja ajustavel em altura e movimento lateral. Isso permitira a
configuragao do Tri-Sonic sobre qualquer referéncia. O suporte pode diferir de acordo com a maquina e
areferéncia.

Em caso de grandes dife de ura entre os i dear e de trabalho,

aguarde 30 minutos para que o sensor se adapte ao ambiente de trabalho antes da operagao.

Durante a varredura de solo e meio-fio, o Tri-Sonic deve se mover longitudinalmente para a média dos
valores digitalizados.

Para Stringline e Edge, o Tri-Sonic deve ser colocado em um angulo de 90° em relagéo a referéncia com
a placa frontal orientada para a parte traseira da maquina.

a) Direcdo de trabalho
b) Stringline




Linha de fioe
deteccdo de borda

Montando o Tri-Sonic
no suporte

Para detecg@o de linha de fio, o Tri-Sonic deve ser posicionado no fio de referéncia. O controle
Auto-matic Side Shift do Tri-Sonic mantera o sensor sempre acima da referéncia usando o sistema
hidraulico da terceira segdo da valvula para regular a entrada e saida da lamina.

Operagdo normal

1. Solte o clamp parafuso no suporte.

2. Insira o piv de centralizagdo redondo na parte
superior da caixa do sensor verticalmente no suporte.

3. Gire o sensor para o modo de detecgdo desejado
(consulte a pagina anterior).

4. Trave o pivé de centralizagdo do sensor com o parafuso
de fixagao.

Operacdo de borda

Para detectar bordas, é necessario inclinar o sensor em
diregdo a borda, conforme mostrado na imagem. Afrouxe
0 botdo no suporte, incline o suporte e aperte o botdo
novamente.

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio
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0Os componentes do sistema podem sobressair da maquina, o que pode causar lesdes corporais e/ou

A Cuidado danos ao.produtu
Precaugdes:

Tenha cuidado durante a operagdo para evitar bater em objetos ou pessoas perto da area de trabalho.

2.4.2 Operacgdo com o sensor Tri-Sonic
MCP1300 sistema de
flexibilidade Multifuncional e multitarefa - MCP1300 sistema pode ser operado em varias combinagdes para os

requisitos de trabalho mais exigentes.

Monte o Tri-Sonic Monte o Tri-Sonic na altura apropriada para seu desempenho maximo de acordo com a referéncia
usada. A faixa de detecgdo mostra os valores minimos e maximos possiveis, onde quer que possa ser

alcancada para obter a faixa de melhor desempenho

Monte o Tri-Sonic

Referéncia Alcance de detecgdo Melhor desempenho
Corda 15-36 polegadas (38-91 cm) 24 polegadas (60 cm)
Borda 15-36 polegadas (38-91 cm) 24 polegadas (60 cm)

Terreno plano 15-99 polegadas (38-250 cm) 24 polegadas (60 cm)



Fundamento de
referéncia

Linha de referéncia

a) Vista lateral
b) Terra

a) Vista lateral
b) Corda

PowerGrade 2D MCP1300, Operacio

35



PowerGrade 2D MCP1300, Operacao 36

Referéncia de borda

Configurando
o Tri-Sonic

a) Vista lateral
b) borda

Ao definir o sensor Tri-Sonic sobre uma referéncia (corda, meio-fio ou passagem anterior), o melhor
desempenho sera alcangado quando o sensor estiver posicionado em linha reta com a referéncia (nao
virado ou inclinado).

Configuragdo sobre um meio-fio

Ao definir o sensor TriSonic sobre um meio-fio, geralmente é recomendavel usar o modo GROUND e
usar a superficie plana da calha como referéncia, conforme mostrado aqui.

Configuragdo sobre uma borda

Use a borda do meio-fio como referéncia requer cuidado extra para garantir uma distancia e controle
adequados de MCP1300 sistema. Ao contrério de uma corda ou de uma superficie plana, uma borda de
meio-fio pode ap alguns probl E melhor que este modo seja usado apenas por
operadores experientes.

Sobre qualquer referéncia

E importante girar e rolar a lamina da motoniveladora para sua posi¢do de trabalho aproximada antes
de definir e ajustar o sensor Tri-Sonic, a borda da lamina e a referéncia.




2.2.3 Funcdo de troca

Configuragdo e

- A funcdo de troca permite que o operador troque sensores de forma rapida e facil, gire a maquina e
operagdo

nivele na diregdo oposta, seguindo a passagem anterior.

Ha dois niveis para a fungao de troca disponiveis:
- Nivel 4: Troque a inclinagao transversal invertendo a inclinagdo transversal real do alvo. Por
exemplo:+2,3% -> -2,3%.
« Nivel 2: Troque a inclinagdo transversal invertendo a inclinagao transversal real do alvo e troque o
lado da motoniveladora que é controlado por ultrassom.

Level 1 Pressionando u/ SWAP a inclinagdo real do alvo sera invertida.

@: A fungdo SWAP também pode ser ativada pressionando a tecla para cima em ambos os multiswitches

externos simultaneamente.

Level 2 Requisitos: Dois sensores Tri-Sonic devem estar conectados e o sistema deve estar no modo Grader.
1. Mova a motoniveladora para um terreno plano e nivelado.
2. Defina o nivel da lamina com a maquina.
3. Selecione a inclinagao no lado esquerdo e 0 sonico no lado direito. Escolha 0 modo de solo para o Tri-Sonic.
4. Ajuste aincli da lamina para nivelar.
5. Defina a altura do som direito presslonando e segurando u/ PROCURAR por 2 segundos.
6. Pressione / SWAP e os sensores mudardo de lado.
7. Defina a altura do som esquerdo pressionando e segurando . / PROCURAR por 2 segundos. A maquina
agora esta pronta para a classificagao final apés a aprovagéo anterior.
[? E possivel ter diferentes alturas e configuragdes de modo para os dois sensores Tri-Sonic.
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2.5

Laser Sensor

Sensor a laser e
mastro manual

Usando o sensor a laser

0 sensor a laser é usado para medir a elevagdo da lamina. Isso é feito medindo a
distancia de onde o feixe de laser esta atingindo o laser e a linha central no
sensor a laser.

g

LS

-4
@
&
.

Quando o sensor a laser detecta um feixe de laser, isso é indicado no visor por uma linha vermelha
através do icone do laser. Se em algum momento o feixe de laser for perdido enquanto o painel de
controle estiver configurado no modo automatico, ele emitird um bipe e uma cruz vermelha aparecera
com uma mensagem de texto dizendo que o feixe de laser foi perdido.

Para usar o sensor a laser com um mastro manual para controlar a elevagdo da lamina conclua as
seguintes etapas:

1. Selecione o sensor a laser em um dos lados.

2. Coloque a aresta de corte da lamina na altura desejada.

3. Mova o mastro para cima ou para baixo até que o sensor a laser detecta o feixe de laser. Continue a
mover o mastro até que os leds de indicagao no sensor a laser estejam mostrando uma linha verde.

4. Pressione o botdo ' para colocar a maquina no modo automatico.

5. Quando o painel de controle estiver no modo automatico, a maquina comegaréa a mover os cilindros

hidraulicos de elevagao/abaixamento para que o feixe de laser esteja sempre no centro do sensor a
laser



Sensor a laser e
mastro elétrico
MPM700

Para usar o sensor a laser com um mastro de forga para controlar a elevagdo da lamina conclua as
seguintes etapas:

1. Selecione o sensor a laser em um dos lados.

2. Coloque a aresta de corte da lamina na altura desejada.

3. Entre no modo SEEK.

4. Pressione o botdo 'u. chave para dizer ao mastro em que direcao ele deve comegar a
procurar. O o mastro agora se movera na diregdo determinada até que o sensor a laser detecte o feixe de
laser e o tenha no centro do sensor.

5. Pressione o botdo esquerdo 'para colocar a maquina no modo automatico.

6.0 . e .s chaves podem agora ser usadas para mover o mastro para cima ou para baixo, e desse
modo alterar a referéncia de elevagao.
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2.6

Introducao

&
&

Habilitando o
SP14 Sensor

SP14 Sensor

0 sensor SP é uma nova logia na 30 de maqui Melhora a idade obtida com GPS,
PowerTracker e sensores de referéncia a laser. Além disso, o trator pode ser operado com maior
velocidade em comparagao com um sistema sem tecnologia SP.

A tecnologia SP s6 pode ser usada em tratores com a caixa de controle MPC1350, juntamente com
PowerBox ou PowerTracker.

A tecnologia SP DEVE ser desligada ao usar o sensor SP14 junto com um sensor laser ou sénico

Se o sistema estiver equipado com um sensor SP, é recomendavel ativa-lo o tempo todo. A
funcionalidade SP pode ser ativada ou desativada no modo técnico.




Para um sistema com GPS, a tecnologia SP resulta em maior suavidade, maior velocidade de operagao e
um sistema mais robusto contra uma cobertura GPS ruim.

Beneficios do uso do
sensor SP14

Para um sistema com PowerTracker, a tecnologia SP resulta em maior suavidade, maior velocidade de
operagdo e um sistema mais robusto contra a perda do prisma em caso de interrupgao do feixe.
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2.7 Sensores 3D

Como definir o tipo

de sensor 3D Selecione Altura 3D (pressione a tecla esquerda ou direita (sensor) uma vez) e, em seguida, pressione

a tecla Ajustar fungao para entrar no menu de ajuste.
Observe que é apenas o sensor i atual no lado esq ou direito que é ajustado.

Se o sistema 3D estiver configurado para indicar qual sensor estd em uso no momento, selecione
AUTO. Caso contrario, selecione TRACKER ou GPS no menu.

T T e I T L i T T

Uma vez que Auto / GPS / Tracker é selecionado, é necessario SAIR deste menu para que a mudanca
entre em vigor e, em seguida, entrar novamente no menu para ajustar os ganhos.

0s ganhos precisam ser definidos para GPS ou Tracker, dependendo de qual sensor é usado. Se AUTO
for selecionado, o MCP1300 usara os ganhos definidos nas configuragées do Rastreador e GPS.

Use a tecla de seta para a direita para entrar nas configuragdes de ganhos.

Consulte o capitulo "2.8 Configurando o valor para ganho e banda morta" para configurar ganhos.



Para selecionar Inclinagdo 3D, pressione a tecla esquerda ou direita (sensor) uma vez e, em seguida,
pressione a tecla Ajustar fungdo para entrar no menu de ajuste.
Observe que é apenas o sensor selecionado atual no lado esquerdo ou direito que é ajustado.

Beneficios do uso do
sensor SP14

Defina os ganhos para a inclinagao 3D conforme explicado no capitulo "2.8 Definir o valor para ganho e

banda morta".
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2.8 Definindo o valor de ganho e zona morta

Ajuste o ganho e a
banda morta

Zona morta

&

Para ajustar o ganho e a zona morta de cada um dos sensores, conclua as seguintes etapas:

1. Pressione a esquerda ou a direita uma vez e, em seguida, pressione a tecla de fungao Ajustar
para inserir o ajuste no menu.

Observe que é apenas o sensor atual no lado
2.Useo ou para percorrer as configurages.
3.Useo ou  paraalterar ovalor.

4. Para sair do menu de ajuste, pressione a tecla menu.

q ou direito que é ajustado.

A zona morta controla o movimento preciso do sistema hidraulico da maquina. Esses valores nao
correspondem a precisdo, mas apenas as velocidades hidraulicas. Esses valores ndo devem ser
confundidos com o desempenho e/ou precisao geral da maquina.

A calibragéo hidraulica automatica definira os valores de banda morta e estes NAO devem ser
alterados.

Valores padrao:

Sensor Dozer Graus
GPS 1,0cm 1,0cm
Laser 0,7 cm 0,7cm
Inclinagéo transversal 0,6% 0,3%

Rastreador 0,5cm 0,5cm
Deslocamento Lateral - 2,0cm




Ganhar

Esta é a escala de velocidades hidraulicas para cada um dos sensores.

Para entrar em Ganhos, selecione os botdes Inferior Esquerdo ou Inferior Direito para abrir os
sensores disponiveis. Selecione o sensor apropriado e, em seguida, a tecla .ou u (dependendo do
lado esquerdo ou direito) para entrar no menu Ajustar.

A calibrag@o hidraulica automatica calcular os valores de ganho ideais.
Recomenda-se néo alterar esses valores.

Elevagdo:
Pressione o botao Teste para ajustar o valor para que corresponda as disténcias abaixo. Por exemplo,
durante 2 segundos de movimento, a lamina deve se mover 13 cm para GPS.

Sensor Dozer Graus
Laser/Sonics/Tri-Sonics/GPS 13cm 13cm
Tracker 7cm 7cm

do laser para inclinaca

Deve ser medido a 1,5 metros do centro da lamina. Pressione o botao Teste para ajustar o valor de modo
que corresponda as distancias abaixo. Por exemplo, durante 2 segundos de movimento, a lamina deve
se mover 8 cm para um sensor a laser que controla a inclinagao.

Laser: 8 cm.
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Sensor de inclinagdo transversal 2D e 3D:

Deve ser medido a 1,5 metros do centro da ldmina. Pressione o botdo Teste para ajustar o valor de modo
que corresponda as distancias abaixo. Por exemplo, durante 2 segundos de movimento, a lamina deve

se mover 8 cm para inclinagdo transversal 3D no trator.

Sensor

Dozer

Graus

Inclinagéo Transversal 2D e 3D

1,0cm

1,0cm

Sideshift (somente Grader):

Entre no menu de ajuste de altura Tri-Sonic ou 3D. Pressione o botdo Teste para ajustar o valor de modo

que corresponda as distancias abaixo.

Deslocamento lateral 2D e 3D: 13 cm.




2.9 Assistente de calibra¢do do sensor

Entre no Assistente
de Calibragdo de
Sensores

Calibracéo do sensor
1. Passo

Para manter a calibrag@o correta dos , 0 Assi de Calibragdo do Sensor deve ser

do periodi devido ao d| da lamina. Isso também deve ser feito ao trocar as
bordas de desgaste da lamina ou trocar os pneus de uma motoniveladora, pois isso mudara a inclinagao
do mainfall.

Isso é feito entrando no assistente de calibragao:
Menu -> Calibragdo -> Calibragdo do sensor

E seguindo as instrugdes na tela.

Selecione a calibragdo do sensor. Siga as instruges na tela para calibrar cada sensor. O exemplo a
seguir é para ivelad: mas a calibragdo do sensor do trator é semelhante.

% %
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Ecrd de aviso
Se algum sensor nao estiver instalado ou nao estiver 48 ligado, aparece um ecra de aviso.

Waming

- ntatson werenr et e

it | Sy | Mt |

Calihragﬁo do sensor Estacione a maquina em uma superficie plana, dura e nivelada, de preferéncia em uma estrada

2. Passo pavimentada ou similar. Isso facilitara o giro da maquina e o alinhamento adequado da maquina.
Se a maquina ja estiver alinhada corretamente e estiver pronta para calibragéo, pule adiante
pressionando "Skip" (F2).

Para comegar, selecione "Avancar".

Bk | oskip | oNet |



Calibracao do sensor Endireite as rodas dianteiras e a articulagao da maquina. Isso garante valores corretos para calibrar o
3. Passo sensor principal. Selecione "Avangar” quando terminar.

W

Back | Skip
Calibragao do sensor Centralize a barra de ligagdo da maquina. Em seguida, ele deve ser colocado em sua posigao
4. Passo centralizada para uma calibragéo ad, da do CrossSlop lecione "Avancar" quando terminar.

m
|

CBeck | Skip | Mext |
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Calibragao do sensor
5. Passo

Calibragao do sensor
6. Passo

Centralize o deslocamento lateral da lamina, garantindo que a distancia da base da maquina a ponta da
lamina seja a mesma em ambos os lados. Isso é importante para as medigdes na proxima etapa.
Selecione "Avangar" quando terminar.

Comeck [ sk [ oMes [

Gire a lamina para que a distancia do giro a cada ponta da lamina seja a mesma. Isso garante que a
lamina esteja perfeitamente perpendicular ao eixo ao longo da maquina. Isso é importante para a
calibragdo correta do sensor de rotagao. Selecione "Avancar" quando terminar.

L 1

Beck | SKip | Mext |



Calibragig do sensor Marque as posigdes das rodas no chao e coloque a lamina suavemente em blocos sélidos ou outra
7. Passo referéncia sélida, certifique-se de que a lamina néo tenha girado ou que o deslocamento lateral tenha
sido alterado. Selecione "Avangar" quando terminar.

T

Bk | osip | Mext |

Calibragao do sensor 0 sensor de rotacao sera calibrado automaticamente, a0 mesmo tempo em que coleta dados de
8. Passo Mainfall e Cross Slope. Selecione "Avangar" quando terminar.

Calibrating Notation Sowsar.

Back

g | Mexd |
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Calibragao do sensor
9. Passo

Calibracéo do sensor
10. Passo

Vire a maquina e coloque a lamina suavemente nos mesmos blocos ou referéncia de antes,
certificando-se de que a lamina nao seja girada ou que o deslocamento lateral seja alterado. Alinhe as
rodas usando as marcagdes da etapa anterior. Isso é importante para a medigao correta dos valores
Mainfall e Cross Slope. Selecione "Avancar" quando terminar.

-~

Back | Skip | Mt

0Os sensores Mainfall e Cross Slope agora serdo calibrados automaticamente. Selecione "Avangar”

quando terminar.

Calibeating Mainfail & Siope Sensors.




Calibracao do sensor A rotina de calibragdo esté concluida. Salve os valores calibrados e saia do assistente pressionando
14. Passo "Salvar". Para sair do assistente sem salvar, pressione "Sair".

Calibration complete.

I [ Sawe | ®at
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2.10 Configuragdes da maquina

Configuragao da

motoniveladora A
€€
Ba
f
LY E
f
a) MCP1300 Painel de controle,
g 764836

b) MMB1300 suporte, 764910
c) multiinterruptor externo,

9 764850
d) Sensor de inclinagao
transversal, 767439
e) Sensor de rotagdo, 767435
f) Receptor laser, 760862
g) Mastro elétrico MPM700/
mastro manual, 760863 / 764847
h) Sonic Tracker, 764031
i) MJB1301 caixa de jungdo
Motoniveladora, 767438
j) Valvula hidraulica

, i
{;L k) Bateria da maquina
k

-®-




Configuragdo do trator

.<n'lu«1l a

a) MCP1300 Painel de controle,
764836

b) MMB1300 berco, 764910

c) interruptor externo para trator,
764849

d) Receptor a laser, 760862

e) Mastro elétrico MPM700/
mastro manual, 760863 / 764847
) MJB1300 caixa de jungao Dozer,
767437

g) Bateria da maquina

h) Vélvula hidraulica

i) Sensor de inclinagéo transversal,
767439 ou Sensor SP14 782749

j) Caixa de jungdo remota, 764856
k) Visor remoto, 764841
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.
3 Cuidados e Transporte
31 Avisos Gerais
Informacdes gerais A manuteng&o do sistema requer apenas um minimo de tempo. Todos os componentes eletronicos sao
fechados em caixas robustas para protegé-los contra danos mecanicos.
Ver]{'lc_agoes Se algum componente MCP1300 estiver sujeito a impactos severos, certifique-se de verificar a
periédicas operagdo adequada antes de realizar qualquer trabalho com o sistema.
3.2 Transporte
Transporte no campo Ao transportar o equip no campo, certifique-se sempre de levar o produto em sua embalagem de
transporte original.
Tra"s!’f’r_te em veiculo Nunca transporte o produto solto em um veiculo rodoviério, pois ele pode ser afetado por choques e
rodoviario vibragdes. Leve sempre o produto em sua embalagem de transporte e prenda-o.
Transporte Ao transportar o produto por via férrea, aérea ou maritima, use sempre a embalagem original completa

da LeicaGeosystems, o recipiente de transporte e a caixa de papeldo, ou equivalente, para prote¢do
contra choques e vibragdes.

3.3 Armazenamento

Respeite os limites de temperatura ao armazenar o equipamento, principalmente no verao, se o

Produto : : . o X .
equipamento estiver dentro de um veiculo. Consulte Dados técnicos para obter informagdes sobre
limites de temperatura.




3.4 Limpeza e Secagem

Produto - Sopre a poeira.
«Use um pano limpo, macio e sem fiapos para limpar. Se necessario, umedeca o pano com agua ou
élcool puro.
Nao use outros liquidos; estes podem atacar os componentes do polimero.

Cabose plugues Mantenha os plugues limpos e secos. Sopre qualquer sujeira alojada nos plugues dos cabos de conexao.

Produtos imidos Seque os produtos a uma temperatura nio superior a 40°C/108°F e limpe-os. N3o reembale até que
tudo esteja completamente seco.
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~
4 Instrucdes de Seguranca
41 Geral

Descrigdo As instrugdes a seguir devem permitir que a pessoa responsavel pelo produto e a pessoa que realmente

usa o equipamento antecipem e evitem riscos operacionais.

A pessoa responsavel pelo produto deve garantir que todos os usuarios entendam essas instrugdes e as
cumpram.

4.2 Uso Pretendido

Uso permitido

Utilizagdo adversa

«Determine a posi¢ao de uma lamina de trator iveladora ou ba de dei
-Calcule a distancia entre a lamina/balde e um modelo de referéncia (superficie, linha ou ponto).

-Ajuste automatico de um sistema hidraulico de trator/ a para inar a lamina com o

modelo de referéncia.

«Uso do produto sem instrugdes.

«Utilizagao fora dos limites pretendidos.

«Desativagao de sistemas de seguranca.

«Remogao de avisos de perigo.

«Abrir o produto usando ferramentas, por exemplo, chave de fenda, a menos que isso seja
especificamente permitido para determinadas fungdes.

«Modificagdo ou conversao do produto.

«Utilizagdo apés apropriagdo indébita.

«Uso de produtos com danos ou defeitos obviamente reconheciveis.

«Use com acessérios de outros fabricantes sem a aprovagao prévia explicita da Leica Geosystems.



- Protecdes inadequadas no local de trabalho, por exemplo, trabalhando em estradas.
. Controle de maqui objetos em i ou 3o de monitoramento semelhante sem
i dicionais de controle e

A Aviso 0 uso adverso pode causar ferimentos, mau funcionamento e danos. E tarefa da pessoa responsével
pelo equipamento informar o usudrio sobre os perigos e como combaté-los.

0 produto ndo deve ser operado até que o usudrio tenha sido instruido sobre como trabalhar com ele.

A Aviso A modificagdo ndo autorizada de maquinas de construgdo por montagem ou instalagéo do produto pode
alterar a fungéo e a seguranga da maquina.
Precaucdes:
Siga as instrucdes do fabricante da maquina. Se nenhuma instrugao apropriada estiver disponivel, peca
instrugdes ao fabricante da maquina antes de montar ou instalar o produto.

4.3 Limites de uso
Ambiente Adequado para uso em uma atmosfera apropnada para habitagdo humana per nao ad d
para uso em ambi ou
A Perigo As autoridades de seguranga locais e especiali em ca devem ser dos antes de

trabalhar em areas perigosas ou nas proximidades de mstalacoes elétricas ou situagdes semelhantes
pela pessoa responsavel pelo produto.

4.4 Responsabilidades

Fabricante do produto ALeica AG, da Leica é por fornecer o
produto, incluindo 0 manual do usuario e os acessérios originais, em conmgoes totalmente seguras.
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Fabricantes de
acessorios que ndo sao

Os fabncantes de acessérios que nao sao da Lelca Geosystems para o produto sdo responsaveis por
L e de para seus prod , e também sdo

responsaveis pela eficacia desses itos de seg em 3o com o Produto da Leica

da Leica

Responsavel pelo
produto

A\ Aviso

A Aviso

A Aviso

0 responsavel pelo produto tem as seguintes fungges:

«Para compreender as instrucdes de seguranca do produto e as instrugdes do manual do utilizador.
«Estar familiarizado com os locais relaci a ep ¢do de acid
«Informar a Leica Geosystems imediatamente se o produto e o aphcatwo se tornarem seguros.

0 responsavel pelo produto deve garantir que o mesmo é utilizado de acordo com as instrugges. Essa
pessoa também é resp L pelo trei e pelaimp ¢ao do pessoal que usa o produto e pela
seguranca do equipamento em uso.

A modificagdo nao autorizada de méaquinas através da montagem do produto pode alterar a fungdo e a
seguranca da méaquina.

Precaugdes:

Siga as instrugdes do fabricante da maquina. Se nenhuma instrugao apropriada estiver disponivel, peca
instrugdes ao fabricante da maquina antes de montar o produto.

Este produto s6 pode ser instalado em maquinas de construgao por um especialista devidamente
treinado e qualificado

4.5 Perigos de uso

A\ Aviso

Somente oficinas de servigo autorizadas da Leica Geosystems tém o direito de reparar esses produtos.




/A Cuidado

A\ Aviso

A Aviso

A Aviso

Ainstalagdo perto de componentes da maquina em movimento mecénico pode danificar o produto.
Precaucdes:

Desvie os componentes da maquina em movimento mecanico o maximo possivel e defina uma zona de
instalagdo segura.

Cuidado com a dire¢do inadequada se a maquina estiver com defeito, como ap6s um acidente ou outros
eventos prejudiciais ou alteragdes na maquina.

Precaugdes:

Realize periodicamente medigdes de controle e ajustes de campo na maquina conforme especificado no
Manual do Usudrio. Durante o trabalho, a construgdo e a classificagao devem ser verificadas por meios
adequados, por exemplo, nivel de bolha, taquimetro, antes e depois de tarefas de medigao importantes.

Durante a diregdo ou navegagao da maquina, podem ocorrer acidentes devido a a) o operador ndo
prestar atengdo ao ambiente (pessoas, valas, trafego, etc.), ou b) mau funcionamento (... de um
componente do sistema, interferéncia, etc.).

Precaugdes:

0 operador garante que a maquina é operada, guiada e monitorizada por um utilizador qualificado (por
exemplo, motorista). O utilizador tem de ser capaz de tomar medidas de emergéncia, por exemplo, uma
paragem de emergéncia.

A auséncia de instrugdo, ou a transmissdo inadequada de lnstrugao pode levar a uma utilizagao
incorrecta ou adversa e pode dar origem a acid com materiais,
financeiras e ambientais de grande alcance.

Precaugdes:

Todos os usuérios devem seguir as instrugdes de seguranca fornecidas pelo fabricante e as instrugdes
do responsavel pelo produto.
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/A cuidado

A Perigo

A\ Aviso

A Aviso

Cuidado com resultados de medig@o erréneos se o produto tiver caido ou tiver sido mal utilizado,
modificado, armazenado por longos periodos ou transportado.

Precaugdes:

Efectue periodicamente medigdes de teste e efectue os ajustes de campo indicados no manual do
utilizador, especialmente apés o produto ter sido submetido a uma utilizagao anormal e antes e depois
de operagdes importantes.

Devido ao risco de eletrocussao, é muito perigoso usar postes e extensdes nas proximidades de
instalagdes elétricas, como cabos de energia ou ferrovias elétricas.

Precaugdes:

uma distancia segura das i L elétricas. Se for essencial trabalhar neste ambiente,
contacte primeiro as autoridades de p is pelas i ¢coes eléctricas e siga as suas
instrugdes.

Durante aplicagdes dinamicas, existe o perigo de ocorréncia de acidentes se o usuério ndo prestar
atencdo as condigdes ambientais ao redor, por exemplo, obstaculos, escavagdes ou trafego.
Precaugdes:

0 responsavel pelo produto deve informar todos os usuarios sobre os perigos existentes.

A seguranca inadequada do local de trabalho pode levar a situagdes perigosas, por exemplo, no
transito, em canteiros de obras e em instalagdes industriais.

Precaucdes:

Certifique-se sempre de que o local de trabalho esteja adequadamente protegido. Cumpra os
regulamentos que regem a seguranca e a prevencao de acidentes e o trafego rodoviario.



/A Cuidado

A\ Aviso

Se os acessorios usados com o produto nao estiverem devidamente fixados e o produto estiver sujeito a
choques mecanicos, por ex.ample golpes ou quedas, o produto pode ser danificado ou as pessoas
podem sofrer ferimentos.

Precaucdes:

Ao configurar o produto, cert\ﬁque se de que os acessérios, por ex.ample tripé, tribrach, cabos de

conexao, estdo corr presos e travados na posicao. Evite submeter o
produto a esforgos mecanicos.

Se o produto for descartado incorre pode o

«Se as pecas de poli forem quei sdo produzidos gases que podem prejudicar a

satide.

Se as baterias estlverem danificadas ou aquecldas fortemente elas podem explodir e causar
dura, corrosdo ou

«Ao descartar o produto de forma irresponsavel, vocé pode permitir que pessoas nao autorizadas o

usem em violagao aos regulamentos, expondo asi mesmos e a terceiros ao risco de ferimentos graves e
tornando o meio ambi passivel de

Precaucdes:
0 produto néo deve ser descartado com o lixo doméstico. Elimine o produto
de forma adequada de acordo com os regulamentos nacionais em vigor no
seu pais. Sempre impega o acesso ao produto por pessoal ndo autorizado.
Informacées ificas sobre t eg de residuos do produto podem ser
bidas do seu dedor Leica
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4.6 Compatibilidade eletromagnética EMC
Descrigdo 0 termo Compatibilidade Eletre ética é dido como a idade do produto de funcionar sem
problemas em um amhlente onde a radlagao L éticaeasd g aticas estao
p , @ sem causar di o éticas em outros

A Aviso

/\ Cuidado

A radiag@o eletromagnética pode causar disttirbios em outros equipamentos. Embora o produto atenda
aos r|gldos regulamentos e padrdes em vigor a esse respeito, a Leica Geosystems néo pode excluir
a ibilidade de que outros equip possam ser perturbados.

Existe o risco de perturbagdes noutros equipamentos se o produto for utilizado em conjunto com

acessorlos de outros fabricantes, por exemplo, de campo, d pessoais, radios
is, cabos ndo normalizados ou baterias externas.

Precaucdes:

Use apenas os equi e acessorios pela Leica G

Quando combinados com o produto, eles atendem aos requisitos rigorosos estipulados pelas diretrizes
e normas. Ao usar d e radios bidi preste atengao as informagées sobre
compatibilidade eletromagnética fornecidas pelo fabricante.




/A Cuidado

A\ Aviso

Disttrbios dos por radiagao elet ética podem resultar em medigdes erréneas. Embora o
produto atenda aos rigidos regulamentos e padrdes em vigor a esse respeito, a Leica Geosystems nao
pode excluir completamente a possibilidade de que o produto possa ser perturbado por radiagao

eletromagnética muito intensa, por exemplo, perto de transmissores de radio, radios bidirecionais ou
geradores a diesel.

Precaugdes:
Verifique a plausibilidade dos resultados obtidos nessas condigdes.

Se o produto for operado com cabos de conexao conectados em apenas uma de suas duas
extremidades, por exemplo, cabos de alimentagéo externa, cabos de interface, o nivel permitido de

radiacao eleti ética pode ser didoeo i correto de outros produtos pode ser
prejudicado.

Precaugdes:

Enquanto o produto estiver em uso, os cabos de conexdo, por ex.ample produto a bateria externa,
produto ao dor, devem ser dos em ambas as extremidades.
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4.7 Rotulagem

Rotulagem MCP1300
Painel de controle

Rotulagem MMB1300
Cradle




Rotulagem MJB1300
Caixa de derivagdo

wossan
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Rotulagem MJB1301
Caixa de Juncdo




Rotulagem MLS700
Laser Receiver

PowerGrade 2D MCP1300, Instrugdes de Seguranca

69



PowerGrade 2D MCP1300, Instrugdes de Seguranca

70

Rotulagem MPM700
Mastro de For¢a




Rotulagem MUS1300
Tri-Sonic

Rotulagem MRS1300
Sensor de rota¢do

| Type: MUS1300 Jptene
pres
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Rotulagem MSS1300
Sensor de inclinagao
transversal




Rotulagem SP14
Sensor

TYPE 5P 14
PN 782748

SN 131441XK

\emn e 4
0 W
o et 1

(43¢

P
e
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5 Dados Técnicos
5.1 MCP1300 Dados Técnicos
@ 0 sistema MCP1300 foi projetado para operar a partir de sistemas de energia padrao de veiculos a 24
VCC - verifique para garantir a conexao e a polaridade adequadas
MCP1300 Parametro Especificacio
Painel de control Fonte de alimentagao 0 MCP1300 é fornecido a partir do bercoMMB1300
Consumo de energia <200 mA
Exibigdo grafica Ecrd LCD a cores de 4"
Teclado numérico 18 teclas, com luz de fundo
Interfaces Infravermelho
Dimensdes 12.5x18.0x3.7cm
Peso 0,5 kg
MMB1300 Bergo Parametro Especificacio
Faixa de tensao 24V DC (nom.)

Dimensdes 12,4 x15,2x 4,4 cm
Peso 0,320 kg
Comunicagéo (infravermelho) 1 Mbit

Saida

2xRS232, RX, TX, 12V/2Amp, GND, 2 x MikroCAN e J1939




MJB1300 e Caixa de

. - Parametro Especificagdo
jungdo MJB1301 Faixa de tensdo 24V DC (nom.)
Tensdo nominal 24 V DC, Faixa 10 V-30 V
Consumo de energia <0,5 A sem sensores e valvula conectados
Dimensdes MJB1300: 13,8 x 18,3 x 6,4 cmMJB1301: 14,5 x 18,3 x 6,4 cm
Peso 2kg
Confi des de safda hidrauli Valvulas proporcionais, On/Off e Danfoss
Bateria
MILCradle
M12Valvulas
Interfaces MJB1300 M12CAN A
MILCAN B
MILCAN A M12
Bateria
MILCradle
M12Valvulas
Interfaces MJB1301 2x M12CAN A
2x MILCAN B
2x MILCAN A
M12Aux M12
Recurso especial para MJB1301 Sensor de queda principal integrado
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MUS1300 Tri-Sonic

Mastro Elétrico
MPM700

Mastro

Parametro
Dimensdes

Peso
Exatidao
Tensdo de entrada

Consumo de energia

Parametro

Faixa de tensdo

Consumo de energia
Altura do mastro (estendida)
Altura do mastro (retraido)

Curso do mastro

Velocidade de deslocamento do
mastro

Repetibilidade das posigdes

Altura (estendida)

Altura (retraida)

Especificagdo
17,2x18,3x 14 cm
2,5kg
dentro de +0,125 cm @ 30,5 cm
11a30VCC
0,5 A max.
Especificagdo
24V DC (nom.)

Tensdo nominal 24 V DC,
Faixa 10 V-30 V

<2,5A

2,9 metros acima do nivel do mar
1,7 metros

1,2 metros

85 mm por sequndo

+1 mm Peso30 kg

Especificagdo

3.257 metros acima do nivel do mar

1.857 metros acima do nivel do mar



Parametro

Viajar

Escala

Peso
MJB1300 e Caixa de Parameiee
juncdo MJB1301

Faixa de tensao

Consumo de energia
Dimensdes

Peso

Angulo de detecgdo

Altura de detecgdo linear
Faixa de operagao

Faixa de captagao do sensor
Requisito de laser

Visor pulsado

Especificagdo
1,4 metros

Métrica/polegada

14 kg

Especificacdo
24V DC (nom.)
Tensdo nominal 24 V DC, Faixa 11 V-30 V

<500 mA

28x12 x 7,2 cm (sem suporte de montagem)
2,5 kg (incl. clamp)

360°

190 milimetros

Raio de 300 m

18,5cm

Todos os lasers rotativos (diodos laser HeNe ou infravermelhos
visiveis e invisiveis)

5 pulsos por segundo
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MSS1300 Cross Slope
Sensor

Parametro

Faixa de tensao

Consumo de energia

Dimensdes

Peso

Inclinagdo transversal de precisao
Faixa de trabalho

Interfaces

SP14 Sensor Parametro

Faixa de tensao

Consumo de energia

Dimensdes

Peso

Inclinagdo transversal de precisdo
Faixa de trabalho

Interfaces

Especificacdo
24V DC (nom.)
Tensdo nominal 24 V DC, Faixa 10 V-30 V

<0,25A
15.3x8.7x3.9¢cm
0,855 kg
+0,1% de inclinagdo a +25°
+80°
PODE MIL

Especificagdo

24V DC (nom.)
Tens&o nominal 24 V DC, Faixa 10 V-30 V

<0,25A

15.3x8.7x3.9cm

0,855 kg

+0,1% de inclinagdo a +25°
+80°

PODE MIL



MRS1300
Sensor de Rotac¢do

Parametro
Faixa de tensao

Consumo de energia

Especificagdo
24V DC (nom.)Tensdo nominal 24 V DC, Faixa 10 V-30 V

<0,25A

Dimensdes 016.0 x 22.6 x 5.9 cm

Peso 1,56 kg

Faixa de trabalho 0-360°
Especificacdes

3 o o
ambientais Tipo . p de operacio [°C] per dear [°c]
Temperatura MCP1300 Painel de controle -20 até +60 -30 até +70

MMB1300 Bergo -20 até +60 -30 até +70

MJB1301 caixa de jungéo -20 até +60 -30 até +70

MJB1300 caixa de jungdo -20 até +60 -30 até +70

Mastro Elétrico MPM700 -20 até +60 -30 até +70

Receptor a laser MLS700 -20 até +60 -30 até +70

MUS1300 Tri-Sonic -20 até +60 -40 até +85

SP14 SP Sensor -20 até +60 -40 até +85

MSS1300 Sensor de inclinagao 20 até +60 40 até +85

transversal

MRS1300 Sensor de rotagao -20 até +60 -40 até +85
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Protecéo contra dgua, Parametro Especificagdo
poeira e areia MCP1300 Painel de controle P67
MMB1300 Bergo IP54
MJB1301 caixa de jungdo P67
MJB1300 caixa de jungdo P67
Mastro Elétrico MPM700 P45
Receptor a laser MLS700 P68
MUS1300 Tri-Sonic IP54
SP14 SP Sensor P68
MSS1300 sensor de inclinagao
P68
transversal
MRS1300 sensor de rotagao P67
Humidade Parametro Especificagdo
Méx. 95% sem condensagao.
MCP1300 Painel de controle Os efeitos da 30 devem ser efeti neutralizados

secando periodicamente o instrumento.



5.2 Conformidade com as regulamentagdes nacionais

Conformidade com

nacionais
das Diretivas Europeias aplicéveis. Para obter a declaragao de conform\dade entre

as regulamentacdes Por meio deste, a Leica Geosystems AG declara que o painel de controle MCP1300
5 5 esta em conformidade com os i iais e outras disp
em contato com seu distribuidor Leica Geosystems.
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6

Garantia Li

Garantia Limitada Internacional,

q

Contrato de Licenca de Software

Internacional

Uso permitido

Este produto esta sujeito aos termos e condicdes estabelecidos na Garantia Limitada Internacional, que
vocé pode baixar na pégina inicial da Leica Geosystems a
http://www.leica-geosystems.com/internationalwarranty ou retirar em seu distribuidor da Leica
Geosystems.

A garantia anterior é exclusiva e substitui todas as outras garantias, termos ou condigges, expressos ou
|mpl|c|tos de fato ou por fort;a de lei, estatutanos oude outra forma incluindo garantias, termos ou

di de 30 a uma finalid p lidade satisfatéria e ndo
violagdo, todos os quais sdo expressamente renunciados.

Este produto contém software pré-instalado no produto, ou que é fornecido a vocé em um suporte de
dados, ou que pode ser baixado por vocé on-line de acordo com a autorizagéo prévia da Leica
Geosystems. Esse software é protegido por direitos autorais e outras leis e seu uso é definido e
regulamentado pelo Contrato de Licenca de Software da Leica que abrange

como, mas nao se limitando a, Escopo da Licenca, Garantia, Direitos de Propriedade Intelectual,
Limitacdo de Responsabilidade, Excluséo de outras Garantias, Lei Aplicavel e Local de Jurisdigao.
Certifiq de que, a qualqg vocé cumpra integ os termos e condigdes do
Contrato de Licenca de Software da Leica Geosystems.

Esse contrato é fornecido junto com todos os produtos e também pode ser consultado e baixado na
pagina inicial da Leica Geosystems em http://www.leica-geosystems.com/swlicense ou coletado de seu
distribuidor Leica Geosystems.

Vocé ndo deve instalar ou usar o software a menos que tenha lido e aceitado os termos e condigdes do
Contrato de Licenca de Software da Leica Geosystems. A instalagao ou uso do software ou de qualquer
parte dele é considerada uma aceitagao de todos os termos e condigdes



de tal Contrato de Licenga. Se vocé nao concordar com todos ou alguns dos termos de tal Contrato de
Licenca, vocé nao podera baixar, instalar ou usar o software e deveré devolver o software nao utilizado
junto com a documentag&o que o acompanha e o recibo de compra ao revendedor de quem vocé
comprou o produto dentro de dez (10) dias apds a compra para obter um reembolso total do preco de
compra.
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Gestdo da Qualidade Total: Nosso promisso com a sati: total do cliente.

&

A Leica Geosystems AG, Heerbrugg, Suica, foi certificada como equipada com §

I Q M um sistema de qualidade que atende aos Padrdes Internacionais de Gestao da ~
Qualidade e de Qualidade (padrao ISO 9001) e Sistemas de Gestdo

9001 14001 Ambiental (padrao ISO 14001).

Pergunte ao seu revendedor local da Leica Geosystems para obter mais informagdes sobre nosso programa TQM.
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